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Seat No. / Enrolment No.:  

 

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
Diploma Engineering – SEMESTER – 5 (NEW) – EXAMINATION – Winter-2024 

 

Subject Code: 4356503 Date: 21-11-2024 

Subject Name: Computer Aided Design 

Time: 10:30 AM TO 01:00 PM Total Marks: 70 
Instructions: 

1. Attempt all questions. 

2. Make Suitable assumptions wherever necessary.  

3. Figures to the right indicate full marks.  

4. Use of simple calculators and non-programmable scientific calculators are permitted. 

5. English version is authentic. 

 

 

   Marks  

Q.1 (a) Enlist names of various graphics standards. 03 

પ્રશ્ન.1 (અ) વિવિધ ગ્રાવિક્સ ધોરણોના નામો લખો. ૦૩  

 (b) Write benefits and functional area of CAD. 04 

 (બ) CAD ના િાયદા અન ેિંક્શન એવરયા લખો. ૦૪  

 (c) Distinguish Between Conventional Design and Computer Aided 

Design system with CAD architecture 
07 

 (ક) CAD આવકિટેક્ચર સાથે પરંપરાગત વિઝાઇન અન ે કમ્પ્યુટર સહાવયત 

વિઝાઇન વસસ્ટમ િચ્ચે તિાિત કરો 

૦૭  

  OR  

 (c) Discuss different coordinate systems available in CAD software 07 

 (ક) CAD સોફ્ટિેરમાં ઉપલબ્ધ વિવિધ કોઓવિિનેટ વસસ્ટમની ચચાિ કરો. ૦૭  

    

Q.2  (a) Write the scaling matrix for 3D geometric transformation.  03 

પ્રશ્ન.2 (અ) 3D ભૌવમવતક પવરિતિન માટે સ્કેવલંગ મેવટિ ક્સ લખો. ૦૩  

 (b) Explain the structure of an IGES file. 04 

 (બ) IGES િાઇલની રચના સમજાિો. ૦૪  

 (c) A line PQ with the end points P(2,1) and Q(7,6) is to be moved by 3 

units in X-direction and 4 units in Y-direction. Determine the 

coordinates of the end points for a translated line.  

07 

 (ક) અંવતમ વબંદુઓ P(2,1) અને Q(7,6) સાથેની રખેા PQ ને X-વદશામા ં3 એકમો 

અન ેY-વદશામાં 4 એકમો દ્વારા ખસેિિાની છે. અનુિાવદત રખેા માટે અંવતમ 

વબંદુઓના કોઓવિિનેટ્સ નક્કી કરો. 

૦૭  

  OR  

Q.2  (a) Write the needs and methods for data exchange formats.  03 

પ્રશ્ન.2 (અ) િેટા એક્સચેન્જ િોમેટ માટેની જરૂવરયાતો અન ેપદ્ધવતઓ લખો. ૦૩  

 (b)  Describe the various data exchange formats in brief. 04 

 (બ) વિવિધ િેટા એક્સચેન્જ િોમેટનું ટ ંકમાં િણિન કરો. ૦૪  

 (c) A line PQ with the end points P(2,3) and Q(7,8) is to be rotated about 

origin by 30° in clockwise direction. Determine the coordinates of the 

end points for a rotated line. 

07 
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 (ક) અંવતમ વબંદુઓ P(2,3) અને Q(7,8) સાથેની રખેા PQ ને ઘવિયાળની વદશામાં 

30° દ્વારા ઘવિયાળની વદશામાં િેરિિાની છે. િરતી રખેા માટે અંવતમ 

વબંદુઓના કોઓવિિનેટ્સ નક્કી કરો. 

૦૭  

    

Q. 3   (a) Enlist advantages of parametric representation of curves. 03 

પ્રશ્ન.3 (અ) િળાંકોની પેરામેવટિ ક રજ આતના િાયદાઓની નોધંણી કરો. ૦૩  

 (b) Discuss B-spline curve. 04 

 (બ) બી-સ્પલાઇન િળાંકની ચચાિ કરો. ૦૪  

 (c) Generate a straight line connecting two points (1,2) and (8,6) using 

DDA algorithm. 
07 

 (ક) DDA અલ્ગોવરધમનો ઉપયોગ કરીન ેબે વબંદુઓ (1,2) અને (8,6) ને જોિતી 

સીધી રખેા બનાિો. 

૦૭  

  OR  

Q. 3   (a) Enlist characteristics of Beizer curves. 03 

પ્રશ્ન.3 (અ) Beizer િળાંકોની લાક્ષવણકતાઓ નોધંો. ૦૩  

 (b) Enlist names of synthetic curves. explain any one of them in brief. 04 

 (બ) વસન્થેટીક િળાંકોના નામોની નોધંણી કરો. તેમાંથી કોઈપણ એકન ેટ ંકમાં 

સમજાિો. 

૦૪  

 (c) Generate a straight line connecting two points (21,11) and (26,15) using 

Bresenhm’s algorithm. 
07 

 (ક) Bresenhm ના અલ્ગોવરધમનો ઉપયોગ કરીન ે બે વબંદુઓ (21,11) અન ે

(26,15) ને જોિતી સીધી રખેા બનાિો. 

૦૭  

    

Q. 4    (a) Describe the Beizer surface with a neat sketch. 03 

પ્રશ્ન.4 (અ) સુઘિ સ્કેચ સાથે Beizer surfaceનુ ંિણિન કરો. ૦૩  

 (b) Compare between solid modeling and surface modeling. 04 

 (બ) સોલીિ  મોિેવલંગ અન ેસરિેસ મોિેવલંગ િચ્ચે સરખામણી કરો. ૦૪  

 (c) Describe Constructive Solid Geometry (CSG) modeling method in 

detail. 
07 

 (ક) રચનાત્મક સોવલિ ભ વમવત (CSG) મોિેવલંગ પદ્ધવતનું વિગતિાર િણિન કરો. ૦૭  

  OR  

Q. 4    (a) Describe the B-Spline surface with a neat sketch. 03 

પ્રશ્ન.4 (અ) સુઘિ સ્કેચ સાથે B-Spline surface નુ ંિણિન કરો. ૦૩  

 (b) Describe limitations of the wire frame modeling. 04 

 (બ) િાયર ફે્રમ મોિેવલંગની મયાિદાઓનું િણિન કરો. ૦૪  

 (c) Describe Boundary representation (B-rep) modeling method in detail. 07 

 (ક) બાઉન્િિ ી વરપ્રેઝન્ટેશન (B-rep) મોિેવલંગ પદ્ધવતનું વિગતિાર િણિન કરો. ૦૭  

    

Q.5 (a) Enlist limitations of FEA analysis. 03 

પ્રશ્ન.5 (અ) 
FEA વિશ્લેષણની મર્યાદયઓની ન ોંધણી કર . 

૦૩  

 (b) Describe concept of shape functions in 1D analysis. 04 

 (બ) 1D વિશ્લેષણમાં શેપ િંકશનના કન્સે્ટનું િણિન કરો. ૦૪  

 (c) Describe basic steps for solving a problem using FEA.  07 

 (ક) FEA નો ઉપયોગ કરીન ેપ્રોબ્લેમ સોલ્િ કરિા માટેની બેજીક પ્રવિયાનય સ્ટેપ્સ 

લખો. 

૦૭  
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  OR  

Q.5 (a) Enlist the fields of applications of FEA. 03 

પ્રશ્ન.5 (અ) FEA ના  ઉપયોગોના  કે્ષત્રોનંુ વલસ્ટ બનાિો. ૦૩  

 (b) Discuss Strain displacement relationship in 1D analysis. 04 

 (બ) 1D વિશ્લેષણમાં તાણ વિસ્થાપન સંબંધની ચચાિ કરો. ૦૪  

 (c) A stepped bimetallic bar, made of aluminum (E=70x103 N/mm2) and 

steel (E=200x103 N/mm2) is subjected to the axial force of 5000 N, as 

shown in figure. It is attached to the rigid wall at node 1. using the 

matrix analysis method, determine the nodal displacements at node 2 

and node 3. 

 

 

07 

 (ક) આકૃવતમાં બતાવ્યા પ્રમાણે, એલ્યુવમવનયમ (E=70x103 N/mm2) અન ેસ્ટીલ 

(E=200x103 N/mm2)થી બનેલો સ્ટે્િ બાઈમેટેવલક બાર 5000 N ના અક્ષીય 

બળને આવધન છે. તે નોિ 1 પર સખત વદિાલ સાથે જોિાયેલ છે. મેવટિ ક્સ 

વિશ્લેષણ પદ્ધવતનો ઉપયોગ કરીને, નોિ ૨ અન ેનોિ ૩ પર નોિલ વિસ્થાપન 

નક્કી કરો. 

 

 

૦૭  
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