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GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY
DIPLOMA IN ENGINEERING - SEMESTER - II EXAMINATION - WINTER 2025

Subject Code: 1324101 Date: 30-01-2026
Subject Name: Sensors and Measurements
Time: 10:30 AM TO 01:00PM Total Marks: 70
Instructions:
1. Attempt all questions.
2. Make Suitable assumptions wherever necessary.
3. Figures to the right indicate full marks.
4. Use of simple calculators and non-programmable scientific calculators are permitted.
5. English version is authentic.

Marks
Q.1 (a) Give the SI unit of: 

1. Time
2. Mass
3. Length 

03

 (અ) SI �િુનટ આપો:
1. સમય
2. દળ

3. લબંાઈ

૦૩

 (b) Define:
1. Span
2. Error

04

 (બ) �યા�યા આપો:
(1) �પાન
(2) �લૂ

૦૪

 (c) Compare Indian Traditional Ancient Measurement System v/s Existing Measurement
System.

07

 (ક) ભારતીય પરંપરાગત �ાચીન માપન પ�િત િવ ુ� હાલની માપન પ�િતની "લુના
કરો.

૦૭

 OR

 (c) Explain types of automation system. 07

 (ક) ઑટોમેશન િસ�ટમ ના �કાર સમ)વો. ૦૭

Q.2 (a) List desirable features of sensors. 03
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 (અ) સે*સર ની ઇ,છનીય િવશેષતા ની યાદ0 બનાવો. ૦૩

 (b) Compare open loop automation system and close loop automation system. 04

 (બ) ઓપન 2પૂ ઑટોમેશન િસ�ટમ અને 4લોઝ 2પૂ ઑટોમેશન િસ�ટમ ની "લુના કરો. ૦૪

 (c) Draw symbolic diagram of automatic bottle filling plant. 07

 (ક) ઓટોમે6ટક બોટલ 6ફ8લ9ગ :લા*ટ ;ુ ં�તીકા<મક આ=ૃિત દોરો. ૦૭

 OR

 (a) Differentiate analog and digital sensor with example. 03

 (અ) ઉદાહરણ આપીને એનાલોગ અને 6ડCજટલ સે*સર નો ભેદ પાડો. ૦૩

 (b) Compare active sensor and passive sensor. 04

 (બ) એ4ટ0વ સે*સર અને પેસીવ સે*સર ની "લુના કરો. ૦૪

 (c) Explain block diagram of automation system with necessary diagram. 07

 (ક) ઑટોમેશન િસ�ટમ નો Eલૉક ડાયGામ જHર0 આ=ૃિત સાથે સમ)વો. ૦૭

Q.3 (a) List any three resistive sensors. 03

 (અ) કોઈપણ Jણ રKઝી�ટ0વ સે*સર ની યાદ0 બનાવો. ૦૩

 (b) Explain Hall effect sensor with diagram. 04

 (બ) હોલ ઇફK4ટ સે*સર ને ડાયGામ સાથે સમ)વો. ૦૪

 (c) Explain the working of Strain gauge with proper diagram. 07

 (ક) યોLય આ=ૃિત સાથે �MKન ગેજ ;ુ ંકાયN સમ)વો. ૦૭

 OR

 (a) Give applications of capacitive sensors 03

 (અ) કKપેિસટ0વ સે*સર ના ઉપયોગ આપો. ૦૩

 (b) Explain the working of any optical sensor. 04

 (બ) કોઈપણ ઓO:ટકલ સે*સર ;ુ ંકાયN સમ)વો. ૦૪

 (c) Explain the working of magnetic sensor in detail. 07

 (ક) Pુબંક0ય સે*સર ;ુ ંકાયN િવગતવાર સમ)વો. ૦૭

Q.4 (a) Categorize various robotic sensors 03

 (અ) િવિવધ રોબો6ટક સે*સર ;ુ ંવગRકરણ કરો ૦૩

 (b) Explain LVDT in detail. 04
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 (બ) LVDT ને િવગતવાર સમ)વો. ૦૪

 (c) Write procedure to choose right sensor for particular Application. 07

 (ક) ચોSસ ઍU:લકKશન માટK યોLય સે*સર પસદં કરવાની �6Vયા લખો. ૦૭

 OR

 (a) List various Internal and External sensors used in Robotic Application 03

 (અ) રોબો6ટક ઍU:લકKશન મા ંઉપયોગમા ંલેવાતા િવિવધ Xત6રક અને બાY સે*સર ની
યાદ0 બનાવો.

૦૩

 (b) Explain proximity sensor in detail. 04

 (બ) �ોZ4સિમટ0 સે*સર િવશે િવગતવાર સમ)વો. ૦૪

 (c) Explain Construction and working of optical encoder with neat sketch 07

 (ક) ઓO:ટકલ એ*કોડર ;ુ ંબાધંકામ અને કાયN [ઘુડ �કKચ સાથે સમ)વો. ૦૭

Q.5 (a) Explain fundamental principle of Robotic vision. 03

 (અ) રોબો6ટક ]O^ટ ના _ળૂ�તૂ િસ�ાતંને સમ)વો. ૦૩

 (b) Draw block diagram of Robotic Vision System (RVS). 04

 (બ) રોબો6ટક િવઝન િસ�ટમ (RVS) નો Eલૉક ડાયGામ દોરો. ૦૪

 (c) Explain different setups of cameras for RVS 07

 (ક) RVS માટK કbમેરા ના િવિવધ સેટ અપ સમ)વો. ૦૭

 OR

 (a) List Industrial Application of Vision Controlled Robotic System. 03

 (અ) િવઝન કંMોcડ રોબો6ટક િસ�ટમ ના ઔeો8ગક ઉપયોગ ની યાદ0 બનાવો. ૦૩

 (b) Draw block diagram of process of Imaging. 04

 (બ) ઇમેCજ9ગ �6Vયા નો Eલૉક ડાયGામ દોરો. ૦૪

 (c) Explain Industrial Application of Vision Controlled Robotic System 07

 (ક) િવઝન કંMોcડ રોબો6ટક િસ�ટમ ના ઔeો8ગક ઉપયોગ ને સમ)વો ૦૭

***
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